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DSP6001
Datenblatt

DSP6001 Programmierharer Hochgeschwindigkeits
Controller fiir Leistungshremsen

MERKMALE

e Zweikanalig: Ermoglicht das Betreiben von zwei
Priifeinrichtungen unabhéngig voneinander oder in
Tandemkonfiguration.

+ Integriertes Alarmsystem: Zur Uberwachung von
Leistung, Drehzahl, Drehmoment, Temperatur, Luft- und
Wasserdurchfluss, elektrischer Uberlast und externen
Eingédngen.

*  Analogausginge fiir Drehmoment und Drehzahl: Fiir
den Anschluss eines Datenerfassungssystems oder eines
Linienschreibers.

¢ Schnittstellen: RS-232 und IEEE-488.

¢ Hochgeschwindigkeits-Datenerfassung: 120
Drehmoment- und Drehzahlmesspunkte pro Sekunde
tiber IEEE-Bus (ungefihr 60/s iiber RS-232).

e Erstklassige, sehr gut ablesbare Vakuum-
Fluoreszenz-Anzeige fiir Drehmoment, Drehzahl,
Leistung, Hilfseingang und die PID-Werte.

e Schnelle Erfassung vollstéiindiger Motorenkennlinien: vom
Leerlauf bis zum blockierten Rotor in Sekundenschnelle.

*  Drehzahl- und Drehmomentmodus: Ermoglicht
unabhingige PID-Parameter zur prizisen Regelung von
Leistungsbremsen.

¢ Integrierte, stromgeregelte Speisung: Nur fiir
Hysteresebremsen verfiigbar.

e Wiihlbare Drehmomenteinheiten: Standardméssig
metrisch, englisch und SI.

+  Uberlastschutz fiir Leistungsbremsen
e Digitalfilter: Eliminiert unerwiinschtes Signalrauschen.

e Cross Loop-Funktion: Erméoglicht die Regelung einer
Bremse iiber einen Drehmomentaufnehmer.

e Programmierbare, digitale PID-Werte: Manuel oder
mittels der M-TEST-Software.

e Sicherung der Einstellparameter: Speichert die
Einstellparameter.

e Analoger + 10 VDC-Hilfseingang fiir einen zusétzlichen
Aufnehmer.

e Stabilisiertes Einzel- oder Mehrpunkt-Priifverfahren von
Drehmoment und Drehzahl mittels M-TEST-Software.

e Meniigesteuerte Kalibrierung.

e 19"-Bauform fiir Rackmontage (482.6 mm) mit Handgriffen.

BESCHREIBUNG

Der schnelle und programmierbare Controller DSP6001 fiir
Leistungsbremsen von Magtrol nutzt die auf dem neuesten
Stand der Technik stehende Signalverarbeitungstechnologie und
eroffnet damit bisher unerreichte Mdoglichkeiten beim Priifen
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von Motoren. Der DSP6001 Controller, entwickelt fiir den
Einsatz mit Hysterese-, Wirbelstrom- und Magnetpulverbremsen
und Drehmomentmesswellen von Magtrol oder zusitzliche
Hilfssysteme, ldsst sich iiber die IEEE-488- oder RS 232-
Schnittstelle vollstindig iiber einen PC bedienen und steuern.
Der DSP6001 ist mit einer Transferrate von 120 Messpunkten
pro Sekunde bestens geeignet sowohl fiir den anspruchsvollen
Einsatz im Priiflabor wie auch in Produktionsanlagen.

EINSATZ

Die hohe Abfragefrequenz des DSP6001-Controllers ermoglicht
im Priiflabor eine hochauflosende Messwerterfassung und
exzellente Kurvengenerierung. Dadurch wird es moglich,
wesentlich grossere Mengen verwertbarer Testdaten zu
erfassen, insbesonders bei Schaltvorgingen, Ausfillen und
anderen transienten Abschnitten der Motorpriifkurve. Der
DSP6001 Controller zeigt stindig Drehmoment, Drehzahl
und Leistung an und kann sowohl in der Produktion wie auch
in der Eingangskontrolle als Einzelmessstation oder als Teil
eines ganzen PC-gestiitzten Systems betrieben werden.

MOTORENPRUFSOFTWARE

Fiir den Einsatz in einem geregelten Priifsystem wird der
DSP6001 Controller iiber einen PC und die optional erhéltlichen
M-TEST- Software bedient und gesteuert. Abgesehen von einer
Vielzahl an Testoptionen und Messwertverarbeitungs-Routinen
stehen dem Betreiber eines solchen PC-gestiitzten Systems
die Moglichkeiten offen, die Messergebnisse zu speichern,
auszudrucken oder problemlos in ein Tabellenrechenprogramm
zu exportieren und da weiter auszuwerten.

Mit dem M-TEST 5.0 (Programmiersprache : LabVIEW™)
konnen die meisten Motorentypen auf verschiedenste Weise
gepriift werden. Dank der Vielseitigkeit von LabVIEW ist es
relativ einfach, Daten aus weiteren Quellen (z.B. Temperaturen)
zu erfassen, die Motorenleistung zu regeln und akustisch/
optische Signale zu erzeugen.

Mit M-TEST 5.0 konnen Lasten simuliert, Rampentests
durchgefiihrt, Drehmoment- und Drehzahlkurven erstellt
werden. Wegen ihrer einfachen Handhabung ist diese
Software in Labors, auf industriellen Priifstinden und bei Ein-
/Ausgangskontrollen sehr beliebt.
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Spezifikationen

MESSEIGENSCHAFTEN

Max. Drehmoment 10000 Einheiten, +5 V TSC1, 10 V TSC2
Max. Drehzahl 99999 Umin™! (max. TACHO-Eingangsfrequenz: 100 kHz)

Drehzahl : 0,01% des Messwerts (10 bis 100000 Umin-?)
Genauigkeit TSC1: 0,02% des Messbereichs (+1 mV)

TSC2: 0,02% des Messbereichs (+2 mV)

Bremse : UL/CSA 1,25 A 250V SB
Sicherungen (5 x 20 mm) IEC 1,00 A 250V T

Netz (120 V) : UL/CSA 800 mA 250V SB

Netz (240 V) : IEC 315 mA 250V T

75 VA
120/240 V 60/50 Hz
45 VDC, Ausgangssignal Bremse

Leistungsbedarf
Netzspannung

Max. zuldssige Spannung
EIN-/AUSGANGSSIGNALE

Max. Drehmomentsignal TSC1: +5 VDC
(Eingang) TSC2: +10 VDC
Analogausgang fur Drehmoment: =10 VDC
Drehmoment/Drehzahl Drehzahl : +10 VDC
Ctrl-Ausgang 0-3VDC
Betriebstemperatur 5 °C bis 40 °C

Relative Feuchtigkeit < 80%

Temperaturkoeffizient 0,004% von 5 VDC/°C fiir beide Kanale

GERATEFRONTSEITE

DSP6001
| ABMESSUNGEN |
Breite 483 mm
Hoéhe 89 mm
Tiefe 315 mm

mit Handgriffen | 351 mm
Gewicht 7,58 kg

Anzeige fir Drehmoment, Drehzahl und Leistung,
Hilfseingang und PID-Werte

TOROUE S STATUS

@.808@ HF +154.6 DZ.IHN
OFF 8.0888

Wahl der Leistungseinheiten
(W, kW oder PS) Drehzahl

(bis zu 99'000 U/min)

Wabhl der Drehmomenteinheiten
(oz-in, oz-ft, Ib-in, Ib-ft, g-cm, kg-cm, mN-m, N-cm, N-m)

GERATERUCKSEITE

Schlitzloch fir Rackeinbau—l
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J PID-Einstellung (Proportional-,
Integral- und Differenzialanteile)
fur bestes Regelverhalten

Anschlussbuchsen fur alle Magtrolbremsen,
(Hysterese-, Wirbelstrom- und Pulverbremsen),
Magtrol-Drehmomentaufnehmer und Hilfsgerate

Anschlussbuchse fiir Speisegerat Modell 5241

(nur far Hysteresebremsen HD-825)
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Analogausgang fir Drenmoment-/Drehzahl, zum Anschluss
eines Datenerfassungssystems oder eines Schreibers

Anschlussbuchsen flr

P
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Speisegerate DES310/DES311

RS-232- und GPIB/IEEE-488-
Schnittstellen fiir PC-Anschluss

(nur fir Wirbelstrom- und Magnetpulverbremsen WB+PB)
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Systemkonfigurationen DSP6001

__ OPTION
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Netzanschluss (AC)

Hilfseingang
+10 volt ‘
nur TSC2
14-poliger stecker ‘
‘ kontact 13 = com

Nicht Verwendet

DSP6001-CONTROLLER
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DSP6001 mit Hysteresebremse und Hilfseingang oder Drehmomentmesswelle

Hysteresebremse (HD) Wirbelstrombremse (WB)
oder Magnetpulverbremse (PB) =)
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TSC 401-Signalaufbereiter
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Netzanschluss (AC)

Drehmoment

DSP6001-CONTROLLER DES 31x-Speisegerét
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DSP6001 mit Hysteresebremse und Wirbelstrom- oder Magnetpulverbremse

OPTION:
| Wirbelstrombremse (WB)
‘ = I oder Magnetpulverbremse (PB)
\
\
TM Drehmoment- ! I I l |
| " aufnehmer | TSC 401-
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‘ Drehmoment
+10 volt |
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DSP6001 mit Wirbelstrom- oder Magnetpulverbremse (WB/PB)
und Hilfseingang oder Drehmomentmesswelle
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Systemkonfigurationen DSP6001

Wirbelstrom- (WB) Wirbelstrom- (WB)
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DSP6001 mit 2 Wirbelstrom- oder Magnetpulverbremsen (unabhéngig voneinander konfiguriert)
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LEISTUNGSBREMSEN-CONTROLLER

DSP6001 mit 2 Wirbelstrom- oder 2 Magnetpulverbremsen (Tandemkonfiguration)

Kupplun
Magnetpulverbremse (PB) p(PEK)g Wirbelstrombremse (WB)
O ]
| [ LX) ] [ ] :
TSC 401- TSC 401
Signalaufbereiter Drehzahl Signalaufbereiter
momen Drehmoment

el
E
DES Speisegerat e Erregung il
5 > e 0 o DES Speisegerat

==
SRRSO ) PC
DSP6001- VLTEST
Leistungsbremsen-Controller s i o -
9 ( Comrpr :
B v 7 % MAGTROL, INC. HUFFALO. NY | ruse ezomm GPIB
1 oder
RS-232 =

DSP6001 mit Wirbelstrom- und Magnetpulverbremse (Tandemkonfiguration)
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Systemkonfigurationen DSP6001

HystereseBremse Drehmomentaufneh(.ln_llsll)' —
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DSP6001- GPIBv
oder LEISTUNGSBREMSEN- Nlcht Verwendet
Wirbelstrom-/ CONTROLLER PC
Magnetpulverbrems dé/ - M-TEST
o) sk 129 2507 5o aglRoL, ING. BUR Y e 250 —_—_

DES 31x-Speisegerat

DSP6001 mit Hysterese- oder Wirbelstrom-/Magnetpulverbremse und
Drehmomentaufnehmer in Cross Loop-Funktion

KUNDENSPEZIFISCHE MOTORENPRUFSYSTEME

Der DSP6001-Controller kann auch als Bestandteil einer kundenspezifischen Motorenpriifbank eingesetzt werden. Ein solches
schliisselfertiges System kann kundenspezifisch aufgebaut werden.

Industrielles Rack

Drlinglichkeitsstop-taste

M-TEST-Motorenprifsoftware

Stecker auf Seitenwand zum

LCD-Monitor einfachen Zusammenschalten
Leistungsmessgerat
Modell 6530 HD Hysterese-

leistungsbremse
AMF Verstellbare
Motorbefestigung

DSP6001-Controller

WB Wirbelstrom-

leistungsbremse

Raum fur aus dritter Quelle
Stromversorgungseinheit
und Industrie-PC
_ (Rackeinbau)

Signalaufbereiter
Leistungsbremsen-

DES-Speisegerat tische




Bestellinformationen DSP6001

BESTELLINFORMATION

DSP6001 Programmierbarer Controller fur Leistungsbremsen 120 VAC
DSP6001A Programmierbarer Controller fiir Leistungsbremsen 240 VAC

SYSTEMOPTIONEN UND ZUBEHOR

BEZEICHNUNG TYP/STUCK
Hysteresebremsen serien HD
LAST- Wirbelstrombremsen serien WB
MASCHINEN | pylverbremsen serien PB
Drehmomentmesswelle serien TM/TMHS/TMB
LEISTUNGS- | Einphasiges Leistungsmessgerat 6510¢
MESSGERAT | Ein-/Dreiphasiges Leistungsmessgerat 6530
MOTORENPRUF-| M-TEST 5.0-Motorenprifsoftware SW-M-TEST5.0-WE
SOFTWARE | Temperaturpriifhardware HW-TTEST
Closed-Loop-Drehzahl-Controller/Speisegerat 6100
Speisegerat 5200
Stromgeregeltes Speisegeréat 5210

SPEISEGERATE| - =
Speisegerat fir HD-825-Hysteresebremsen 5241

Speisegerat fur Wirbelstrom- und Magnetpulverbremsen der Serien 2.7 und 43 | DES 310
Speisegerat fur Wirbelstrom- und Magnetpulverbremsen der Serien 65, 115 & 15 | DES 311

DIVERSES | Drehmoment-/Drehzahl-Signalaufbereiter TSC 401

GPIB-Schnittstellenkarte (PCI) 73-M023

KARTEN & | GPIB-Kabel, 1 m 88M047

KABEL GPIB-Kabel, 2 m 88M048
Anschlusskabel fiir Drehmomentaufnehmer EB 113/01

Anderungen der Spezifikationen, bedingt durch Weiterentwicklung und technischen Fortschritt, bleiben ausdrticklich vorbehalten.
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Certification

E-mail: magtrol@ magtrol.ch E-mail: magtrol @ magtrol.com Vertreternetz
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